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Elemeﬁty sktadowe symulatora

- Czes¢ mechaniczna: rama, ewentualnie przeguby + uktad 3D motion
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Elemeﬁty sktadowe symulatora

- Czes$¢ mechaniczna: uktad 3D motion

Politechnika
# | Slaska POCZUJ POCIAG DO KOLEI




Eﬂ?guggsekie Rzeczpospolita Unia Europejska
) P€) _ 5 Polska Europejski Fundusz Spoteczny
Wiedza Edukacja Rozwoj

Elemeﬁty sktadowe symulatora

- Czesc elektryczna: przetgczniki dzwignie, kontrolery, wyswietlacze
l | ' e ;-;'-3-‘ ) ) P '

Fot. Lukasz Wojciechowicz
www.blogtransportowy.eu
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Rail driver desktop train controller

Elementy sktadowe symulatora

- Czes$¢ mechatroniczna: czujniki i efektory

Modular Master
Controller System
Ul
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Rail driver desktop train controller

Elementy sktadowe symulatora

- Czes$¢ mechatroniczna: czujniki i efektory HMI
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Elementy sktadowe symulatora TS UBRERFE LD
Pri—log|Dri—components—list|Dri—errorslDl.reflpﬂ.mchltﬂ.ref
Oprogramowanie mikrokontrolera: )
// 'a"w1~ of Arduino code from Elabz.com (http://elabz.com/] = © _6blink | Arduino1.0.1 ©lel EIE
'/ created for SyntaxHiagh ]--'..I'It':‘; Arduino Brush Pluagin File Edit Sketch Tools Help
long lastDebounceTime = 8; // the last time the output pin was toggled
Long debounceDelay = 50; // the debounce time; increase if the output fli 6blink
= _Ghblin
l'./Olr.i Settl[) ( ) { int leds[] = {1.2,11,19,9,8,?}1
pinMode (buttonPin, INPUT); Ht delay_durstion = 1000 [d1] [s1] [eh] [he] time$l = stm§l+prop
pinMode (buttonForwardPin, INPUT); // the setup routine runs once when you press reset: [d1] [s1] [mh] [hm] not (BS1 = @) A Rtfl = @ = slpile>
1 NI ] . void setup
p;nnode(buttonBackwardPln, INPUT); /7 initialize the digital pin as an output. [d1] [sl] [mh] [hm] not (BS1 = @) A not(Rtil = @) = s
plnMOde(ledForwardpln' OUTPUT); for { int 1 =0; 1 < 6; ++1 ) [d1] [s1l] [eh] [hel] ns1 {al
M . = LI K b= =] 1= = a
pinMode (ledBackwardPin, OUTPUT); I
pinMode (motorPinl, OUTPUT); pinkode (leds[i], OUTPUT); [KH] [--] [el] --------------------———mmmmm oo (4/4)
. . digitalirite (leds[i], LOW);
pinMode (motorPin2, OUTPUT): o [£h] [ds] [eh] [he] RESL = {a)
pinMode (motorPin3, OUTPUT); . [fh] [ds] [rz] not (Rt$1 = @)
inMode(motorPing4, OUTPUT); : _
p ( : ) - /f the loop routine runs over and over agaln forever: 1 [£h] [ds] [r=] not{{a} = @)
} vold loop(} { [fh] [ds] not (Rt81 = {stmSl+prop})
IDF (inti=1; 1 =8 +1 ] [fh] [ds] stmSl+propsmin (Rtsl)
.-—-'} lOOp() { gi%it?éw{iteémdi[i]leIGH:IJ [fh] [d=s] 0=z -l-stm$l-prop+slpsl
+ L BY TV 5 G h—at . G e o NP 2 S B elayldelay_durationt;
. ead the state of the switch into a local variable; digitalWrite (leds[i],LOW); [£fh] [ds] stmél+proptlzslpsl
‘utv(eadlng = dlgltalRead(buttonPln)- ! [£h] [ds] [mh] [hm] not ({a) = @) A not{Rtsl = @) o =5
/ If the switch changed, due to nolise or pressing: prbata=ds = [SL] [el]
L5 r { 1] —-—-———————mmm T m———
lf (readlng I= laStBUttonState) { digitalirite (leds[i], HIGH]
// reset -'l(_:, ;ir:uOu.n-l.H.J timer delay(delay duration); [ae] [ag] [ct] [ss] not {glpsl = stmSl+prop)
lastDebounceTime —_ miltis()- digitﬂlWFitE{lEdS[i],L':W]',' 1 O, ——— e
= . 1 —
} ! = [£x] [ec] [sh] [sg] [op]
e D G
X 5 en a as
if ((millis() - lastDebounceTlme) > debounceDelay) { [qu] [hp] [de] [cm] [ah]
/ St avar b R A TR O e S Py e 1y Sy L (Y ——— [ed] [od] [ne] [pv] [bgl
// whatever the reading 1s at, 1t's been there 1o 1-u,u:,e: [np] [ppl [rs]
// than the debounce delay, so take it as the actual current state: . | >
buttonState = readlng; Eaw-—-**-¥XEmacs: pri-log {6Un/33P0 Unproved pl.recB.6 XS:|
} Arduino Uno on fdeswttyaC 0
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& WincubVCL - CodeGear RAD Studio for Microsoft Windows - WincubVCL_ [Stopped - Thread 5648]

File Edit Search View Refactor Project Run Component Tools Window Help 48 ' |Debug Layout v| &3 &
emen S a Owe S mu a Ora T TEEm D &H -8 =R SRS REE Y | [ T &
“5] Call Stack - Thread 5648 B X | Welcome Fage WincubVCL_' %] cPU| £ Modules s B E}E WincubVCL.dproj - Project Manager
& WincubVCL_.TForm1::ButtonClick( || @ 1blStepl.Free; - ' =
2 Borland.Vel.TControl: : Click() @ 1blStep2.Free; [ Adivate v S New [ Remove
. . . . . . . 2 Borland.Vel.TButton:: Click() . pnlSteps.Freet File
-— @ Borland. Vel . TButton:: CNC d . d .
Oprogramowanie w komputerze: (silnik graficzny i fizyka) ¢ SotansV Tt ONComma 5 ropcro:
o System.Reflection.RuntimeMethod! inherited; =[5! WincubVCL.exe
@ System.Reflection.RuntimeMethodl | g end: = &4 References
@ Systemn.Reflection.MethodBase:: Im ! [ System.Data.dll
2 Borland.Delphi.TObjectHelper: :Disg . . [# System.dll
@ Borland.Vel.TControl: :Dispatch() ? procedure TForml.ButtonClick(Sender: TObject); [# System.Windows.Forms.dl|
2 Borland.Vel.TControl: :WndProc() var @ System.xML.dll
@ Borland.Vel. TWinControl: :WndProc i: Integer:; B WincubVCL_.pas
@ Borland.Vcl.TButtonControl: :WndPr » : ! < =
3 - begin
4 if complet <> 1 then
% Watch List - Thread 5648 1 X begin a L aTTELIELE
= Application {false... . ¥ WincubVClL.exe (2...
D950 a: A +- Component begln ) %5548 Stl:I[:I[:IEd E
S 54700 - MarshalByRefO... * if Sender = btnUp[i] then &4 4756 Stopped L
:.. St FAppIconic false begin
= | FBiDiMode 0(0x0... - LineUp (i) ;
- 006 ol FBiDiKeyboard ’ —
Dash 3. 4 d good otk : X FNonBiDiKevboard ™ M end _'a
Da - 0 good N \ i s Watchesl Else . [50168(:040]:???? ThrEad #5648
Dash 9 : 'PKP_5U46-008 ==l : - if Sender = btnDown[i] then
:. : ... 3 TR y | —_— ! ey Local Variables - Thread 56... # X begin 5@
Dashd Sl M i el et iy WincubVCL_.TForm1::ButtonClick() |  ° LineDown (1) ; -
Dacho T PKP_SU46-009k — - end 0000001F OF84DF000000 jz 0x00000104
DKP 6 VAL - -
s % : Name Value else WincubVCL .pas.302: for 1 := 1 to 4 do
it = @ @ | i +SE|fT{;u5m___ Trormis %o if Sender = btnleft[i] th IL 0o0O0C: lde.id.1
09-019 09-0 6-0 \ : +- Tscrollin... begln IL_OOOD: stloc.0 .
015+00 7 Lty #- TWinCo... ° LineLeft (i) ; 00000025 BF01000000 mov edi,0x00000001
i : . 6-0 i E : {T:Eﬁ:““:' end WincubVCL .pas.304: if Sender = btnUp[i] then
. B . e Mol else IL 00OE: ldarg.1
0 # pniHost  TPanel& ° if Sender = btnRight[i] IL O0O0OF: ldarg.0
07-50 # pniCubs array reference begin IL 0010: 1dfld InlineField
g - btnUp array reference - e B L
¢ 0 oda D #- btnDown  array reference & IL 0015: ldloc.0
- btnLeft array reference » ) @ 290: 16 Insert Code /, History IL 0016: lde.14.1
PKP 6-008 Breakpoint List = s
8 Breakp IL 0017 ub
: ; @ Add Breakpoint « @ Delete All % Enable All % Disable All IL—OOIE : ldelem. I‘EZF
. IL 0019: call <InlineMethod>bool Eqgq
Filename fAddress LinefLlength | Condition Action Pass Count o
S S . . i = 1% WincubvcL... 300 ook ) Q000002ZA BDATFF lea eax, [ed} 0x01]
’ 0000002D 8B9658020000 mov edx, [esi+0x000002
: 00000033 3B4204 cmp eax, [edx+0x04]
Wi s T T, (e f—— : 00000036 7205 3b 0x0000003d
s ' . ‘ : mp ElEvent Log |% Breakpoint List|

- — ; : - ; 5 coupl -
e [ 7 8mt. v/ codeg.. | [ untitle.. |TC)Qualty.. @@ 2wi. v RS200.. & wincu.. | =3 Wincu... Desktop ~ &€)_]"%, 4 A 12:29
|

https://www.google.com/url?sa=i&source=images&cd=&ved=2ahUKEwjZhuzOjZjlIAhU94aYKHVSCBgAQjRx6BAgBEAQ&url=https%

= = 3A%2F%2Fedn.embarcadero.com%2Farticle%2F37131&psie=A0vVaw0qdgp5Zib 8W yvkStKYZiO&ust=1571017285342824
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Elementy sktadowe symulatora

- Stanowisko egzaminatora lub trenera:

wwid Gromadzki / UM Biatystok

http://zst.bialystok.p B Wi dy-ciezarowka-w-zst/
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Uruchamiamy symulator: ->

- Uruchamiamy symulator drona (lub kolejowy) - zachowac bezpieczenstwo

- Instrukcja obstugi symulatora

- Zasady konkurencji
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Symulator DRONA ,UAV Pilot Yuneec”

Instrukcja obs’rug| | zasady k_onkurenc

- ,wﬂa CHALLENGE Box Hover Rodeo

mehnu i 2y 10 howet In 105 Conte 4% Kifg a8 possibie
ﬂ b floats acr0%s the sounery
GG avardab
0.0 %  (Lutest Higmooe 329%) =3

0 e

J i J

. & UAV-Pilot Flight Simulation - YUNEECATYPHOON H
| File - Model Scenery Radio Simulation Challenge Language ?
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relevant system fies without having to reboot your
computer.

n - L ki
r—— P N

&) UAV-Pilot Setu
| : Welcome to the UAV-Pilot Setup
‘ . Wizard
: This wizard wil gude you through the installaton of
uay-plot.
ﬂ / It recommendsd that you dose al other applications
before starting Setup. This will make it possitie to update

Nalezy WyStartO\NaC dronem Wg |n8trUkCJ aUAVPlIotFllghtSlmuIatlon YUNEEC\TYPHOON H

..........

prowadzagceqo i utrzymac UAV jak najdtyz CHALLENGE Box Hover Ro Jeo - Ry o P ™ na) Bl \ N
srod ku szesuanu Tk e cibe s st e tenery. & & 0 S - w Phlot
i B I GPS is unavailable. ; VOMARLSFUNIE SISULN O

" Score 0.0%

Time 0 sec

Politechnika
Slaska

Simulation runs at 13 fps,

Simulation runs at 16 fps,
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Laboratorium dla Studentow...

Najnowsze technologie w jednym migjscu ...




Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska

E!'I TOPEJSKIE . Polska Europejski Fundusz Spoteczny
Wiedza Edukacja Rozwoj

| T
Chce Si? dowiedziec wigcej f "'"“; R e Ll e

/rodta informacji: internet YT, ksigzki, strony dostawcow sprzetu, zajecia
dodatkowe, koto naukowe

otwdrz drzwi MO
nowvm mozliwosciom! RN ~ oM o T

Zapraszamy na specjalnoSc Budowa i ERsploatacja Pojazdow Szynowych

Interesujesz sie nowoczesnym,

Interesujesz sie nowoczesnym, ekologicznym, przysztosciowym transportem; chcesz zdoby¢ Swietne wyksztatcenie, ekologicznym, przyszio$ciowym
dodatkowe kursy i kompetencje; chcesz poznac ciekawych ludzi a moze chcesz nauczyc sie czegos wiecej w ramach kola transportem; chcesz zdobyé
naukowego, chcesz poczuc atmosfere studiowania - zapraszamy do nas! Swietne wyksztatcenie,

dodatkowe kursy i kompetencije;
chcesz poznac ciekawych ludzi a
mozZe chcesz nauczyc sie

Serdecznie zapraszamy na specjalnosc Budowa i Eksploatacja Pojazdow Szynowych - specjalnosc, kiora na Wydziale
Transportu i Inzynierii Lotniczej Politechniki Slaskiej funkcjonuje od poczatku jego istnienial

https://youtu_be/_UPC-IBitoA?fbclid=IwART1LVRMTXUQmpdh4SpcsNEVfimiBp_XVIkLD- czegos wiecej w ramach kota
kU3BjVLN3FzvCLnLMyLCcU naukowego; chcesz poczuc
atmosfere studiowania -
htt p ://Ca d . 2 a p . p |/ Masz pytania - postaramy sie odpowiedziec na nie - adam.manka@polsl pl - pok. 209 - Wydziat Transportu i InZynierii zapraszamy do nas!
Lotniczej Politechnika Sla_ska Krasinskiego 8 Katowice Serdecznie zapraszamy na
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Poczuj pociag do kolel.

-~ -
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POLITECHNIKA SLASKA
WYDZIAL TRANSPORTU
KATEDRA TRANSPORTU KOLEJOWEGO
DR INZ. ADAM MANKA
ADAM.MANKA@POLSL.PL
TEL. +48 606 26 16 26
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KO N TA KT ' Izge?fg%:os 40 26

+48 32 603 41 08

E-mail:
lukasz.wierzbicki@@polsl.pl
renata.rajkiewicz@polsl.pl

Biuro projektu:
Katowice,
UIl. Krasinskiego 8,

p.206 lub 115 Strona www:

www.ktk.polsl.pl
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