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A UCZY NAS SYMULATOR Z VR?

SYMULATOR KOLEJOWY I DRONOWY MECHATRONIKA W TRANSPORCIE
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A U T O R  P R E Z E N T A C J I
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1.
2. Technologia VR
3. Symulator 
4.

Część mechaniczna + 3D motion
Część elektryczna + przełączniki, dźwignie, kontrolery, wyświetlacze
Część mechatroniczna – czujniki i efektory
Oprogramowanie mikrokontrolera
Oprogramowanie silnika obrazu i fizyki

5. Technologia 3D motion
6.
7.
8.
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Technologia VR -
- + Augmented reality rodzaj symulacji naniesiony na obraz rzeczywisty

https://sco.m.wikipedia.org/wiki/File:Reality_check_ESA384313.jpg
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Technologia VR -
- + Augmented reality rodzaj symulacji naniesiony na obraz rzeczywisty

https://www.flickr.com/photos/vastateparksstaff/28555410026

-

https://technabob.com/blog/2008/12/17/mini-augmented-reality-ads-hit-newstands/#
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Technologia VR -
- + Augmented reality rodzaj symulacji naniesiony na obraz rzeczywisty

https://www.flickr.com/photos/vastateparksstaff/28555410026

-
-
-
- Zaawansowane szkolenia
-
- diagnostyka

https://learnpatch.com/2019/01/20-real-world-examples-of-augmented-reality/
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Technologia VR -
- + Augmented reality rodzaj symulacji naniesiony na obraz rzeczywisty

https://www.flickr.com/photos/vastateparksstaff/28555410026

-

https://www.youtube.com/watch?v=47GVkOv9RuA
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Symulatory
-

Symulatory o 

[Def. Symulacja simulatio "udawanie" od similis "podobny") 
ne jest 

w k
]

pulpitu maszynisty (kontrolera pilota drona) + komputera z oprogramowaniem + itd.
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pulpitem maszynisty)

Symulator lokomotywy EU07
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Symulator, 3D motion, 
kontroler, VR, 
mechatronika, 
biofeedback, Human 
Factor, Safety and 
Security, szkolenie 
sytuacji niebezpiecznych

Yuneec "UAV Pilot"
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SYMULATOR

J A K  T O  D Z I A Ł A ?
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-

Konstrukcja – rama Platforma 3D Pulpit maszynisty Ekrany, VR
Stanowisko 
instruktora

Komputer 
symulatora (silnik 
graficzny i moduł 

fizyki)

Mikrokontrolery –
układy mechatroniki 

Moduły dodatkowe 
(HF, Biofeedback…)
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-

drona (Yuneec UAV Pilot

Rzeczywisty kontroler DRONA Yuneec Typhon H + USB z odbiornikiem 
RF + oprogramowanie w komputerze 
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-

drona (Yuneec UAV Pilot

-
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-

drona (Yuneec UAV Pilot

-

https://i.pinimg.com/originals/72/76/b3/7276b38b2dd130cfaf024df48b5ecdb6.jpg
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https://pl.pinterest.com/pin/381609768427231985/

Cel stosowania: 
• Sport i zabawa
• Badania naukowe
• Szkolenia
• Egzaminowanie 
•

•
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-

- Zabawa, relaks
-
-
-
-
- Cele wojskowe i medyczne 
-



19

-

-
-
-
-
- Ograniczenia czasowe
- Ograniczenia przestrzenne
- Zbyt wysoki koszt przy produkcji jednostkowej

http://stri.ms/t/31106/wirwka_przecieniowa_z_wojskowego_instytutu_medycyny_lotniczej_w_warszawie_fot_kjetil_wormnes
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-

-
poprzez mikrokontroler trafia przez np. USB do komputera z symulatorem fizyki i silnikiem graficznym;

-
dostosowuje do tego obraz (coraz szybsze zmiany);

-

-
informacji przez port USB do mikrokontrolera;

-


