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Skrécony opis:

Zapoznanie studentdéw z zasadami robotyzacji proceséw produkcyjnych w wybranych branzach przemystowych
obejmujacych podstawowe techniki wytwarzania. Zastosowania robotéw przemystowych. Chwytaki, urzadzenia
technologiczne, pomiarowe i inne. Zasady BHP w systemach zautomatyzowanych. Automatyka i robotyka
pozaprzemystowa. Wptyw robotyzacji na parametry sytemu wytwodrczego. W ramach laboratorium nabycie umiejetnosci
obstugi i programowania zautomatyzowanych i zrobotyzowanych uktadéw i systeméw wytwérczych, przy uzyciu
dostepnego oprogramowania on-line lub off-lin.

Opis:

Wyktad: (9 godzin) Omdwione zostang wymagania stawiane zrobotyzowanym stanowiskom produkcyjnym oraz typowe
metody programowania robotow. Przedstawione zostang: standardy projektowania zrobotyzowanych stanowisk pracy na
podstawie standardéw projektowania systemoéw informatycznych (IEEE Std 830, IEEE Std 1016), wyznaczanie i
nadzorowanie wskaznika KPI (Key Performance Indicators - kluczowy wskaznik efektywnosci okreslajgcego skutecznosc
poszczegolnych dziatan). Cyklogramy pracy stanowiska zrobotyzowanego. Przedstawione zostang obecnie produkowane
roboty przemystowe i ich charakterystyki oraz roboty do innych niz przemystowe zastosowan. Wykorzystanie robotow
ustugowych i inspekcyjnych. Typy chwytakdéw dostepne obecnie na rynku swiatowym. Oprzyrzadowanie technologiczne
stosowane na stanowiskach z robotem. Problemy kontroli jakosci wyrobéw w systemach zrobotyzowanych. Problematyka
bezpieczenstwa na stanowiskach zrobotyzowanych. Techniczne srodki bezpieczeristwa i zasady BHP w gniazdach. Tok
postepowania przy ocenie bezpieczeristwa na stanowisku zrobotyzowanym. Metody oceny ryzyka. Zabezpieczenie
operatora w typowym gniezdzie z robotem. Zagadnienia ekonomiczno-socjalne zwigzane z robotyzacja- sktadniki kosztéw
produkcji zrobotyzowanej, wptyw robotyzacji na koszty inwestycyjne, rachunek efektywnosci ekonomicznej. Wptyw
robotyzacji na zatrudnienie.

Cwiczenia laboratoryjne: (18 godzin) Projekt zautomatyzowanego gniazda produkcyjnego z robotem przemystowym
realizowany na stanowiskach z uzyciem elementéw, uktadow i systeméw automatyki - on- lub off-line oraz w
programowanie wybranego robota przemystowego na stanowisku lub z uzyciem wybranych metod off-line: m. in.
programowanie procesdw manipulacyjnych i technologicznych dla chwytaka lub wybranych narzedzi. Postugiwanie sie
procedurami projektowymi wg IEEE Std 830, IEEE Std 1016
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Efekty uczenia sie:

Wiedza: zna i rozumie

K2A_WO01: w pogtebionym stopniu — wybrane fakty, obiekty i zjawiska oraz dotyczace ich metody, teorie i uwarunkowania
wyjasniajgce ztozone zaleznosci miedzy nimi, stanowigce zaawansowang wiedze ogdélng z zakresu inzynierii mechanicznej w powigzaniu
z innymi dziedzinami

K2A_WO06: uporzgdkowane i podbudowane teoretycznie kluczowe zagadnienia z zakresu systemdéw wspomagania decyzji i
systemdéw CAx wykorzystywanych na zrobotyzowanych stanowiskach roboczych

Umiejetnosci: potrafi

K2A_UO05: projektowac — zgodnie z zadang specyfikacjg i standardami — oraz wykonywaé prosty uktad techniczny oraz
realizowac proces technologiczny, uzywajgc odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatow.

K2A_U09: dobraé metody wspomagania podejmowania decyzji oraz wykorzystac systemy CAXx.

Kompetencje spoteczne: jest gotdw do

K2A _KO1: krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci.

Metody i kryteria oceniania:

Z wykfadu ocena uzyskana w wyniku kolokwium pisemnego lub na podstawie opracowanego elaboratu na wybrany temat
z listy, podanej przez prowadzgcego na poczatku zajec.

Kryterium zaliczenia: minimum 50% poprawnych odpowiedzi.

Na laboratorium po kazdym zrealizowanym ¢wiczeniu przeprowadzany jest sprawdzian pisemny, test lub rozmowa z
prowadzgcym z przedstawianych na ¢wiczeniach zagadnien. Zaliczeniem laboratorium jest wykonanie projektu stanowiska
zrobotyzowanego zgodnie ze standardami std830 i std1016 IEEE. Projekt obejmuje: rozplanowanie funkcji robota (co ma
zrobic i jak), programowanie, integracje ze srodowiskiem i narzedziami, a na koniec testowanie i wyniki testowania. Kolejne
etapy projektu sg realizowane podczas ¢wiczen z robotem.

Ocena koncowa jest sumg ocen z wyktadu i laboratorium obliczang wg. klucza

Ocena koncowa = 0,6 oceny z wyktadu + 0,4 oceny z laboratorium
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