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Politechnika Bezzatogowy statek latajacy HT-06 Falco w skali 1-9
Slaska

Opis technologii

Bezzatogowy statek latajacy wraz z systemem
w skiad ktérego wchodzi: bezzalogowy statek
latajacy, urzadzenie s$ledzace oraz personalny
panel operatora (PP0). System umozliwia w fatwy
sposob obserwacje z powietrza oraz dowolna
integracje uzyskiwanych z wykorzystaniem
bezpiecznego tacza komunikacyjnego danych
telemetrycznych.

Parametry systemu: waga: 1.5kg, kamuflaz
optyczny, tryb szybowania, zwarta i skladana
konstrukcja, dotykowo obstugiwany Personalny
Panel Operatorski.

Rys. 2. Model statku bezzalogowego

Zastosowanie

Gtowne funkcjonalnos$ci systemu to automatyczny
start i ladowanie, autonomiczny lot po zadanych z
poziomu PPO punktach kontrolnych oraz
wizualizacja biezacych
i archiwalnych danych z wysokiej jakosci kamery
wizyjnej.

Zalety technologii

autonomiczny lot, start i lgdowanie,
wizualizacja strumienia wideo wysokiej
jakosci,
lekki, mobilny, mozliwy do swobodnego
transportu przez jedng osobe,
Silnik elektryczny czas roztozenia systemu ponizej 3 minut,
preskest s kamuflaz optyczny,
catosc elektroniki, konstrukcji mechanicznej
i oraz algorytmoéw sterowania i komunikacji
stanowi wylgcznie Polska mysl techniczna.

Cyfrowa kamera umozliwiajaca
dozérwizyjny w czasie rzeczywistym

Rys. 1. Schemat budowy bezzatogowego statku latajacego Dane kontaktowe
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uﬁ'.'\?é‘ii.?y TECHNOLOGY CARD on a scale of 1-9
of Technology Unmanned aircraft flying HT-06 Falco

Technology description

Unmanned aerial vehicle with a system consisting
of: unmanned aerial vehicle, tracking device and
personal operator panel (PPO).
The system allows for easy observation from the
air and any integration of telemetric data obtained
using a secure communication link.

System parameters: weight: 1.5kg, optical

camouflage, gliding mode, compact and foldable
design, touch-operated Personal Operator Panel.

Application

The main functionalities of the system include
automatic start and landing, autonomous flight
after control points set from the PPO level, and
visualization of current and archived data from a
high quality video camera.

Silnik elektryczny
predkosc przelotowa: ~60km/h

Czas lotu: ~40min
Zasieq: 15km

Cyfrowa kamera umozliwiajaca
dozorwizyjny w czasie rzeczywistym

Fig. 1. Diagram of construction of unmanned aircraft.
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Technology

Advantages

autonomous flight, takeoff and landing,
visualization of a high quality video stream,
light, mobile, service for free transport by
one person,

time of system layout less than 3 minutes,
optical camouflage,

all of the electronics, mechanical design
and algorithmic control and communication
are Polish technical thought
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