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Skrócony opis: 

Założeniem przedmiotu jest nabycie przez studenta wiedzy i umiejętności w zakresie podstawowych 
problemów związanych z budową, przeznaczeniem i operacyjnym zastosowaniem bezzałogowych 
systemów morskich, lotniczych, naziemnych. pozna nowoczesne kierunki rozwoju techniki i 
technologii oraz organizacji pracy ludzkiej. Student nabędzie umiejętności identyfikacji, rozumienia i 
opisu współczesnych systemów bezzałogowych oraz ich pozytywnego wpływu na środowisko. 

Short description: 

 

Opis: 

Treści programowe 
Wykład: 
 

1. Geneza rozwoju bezzałogowych systemów lotniczych, morskich, ladowych. 
2. Uwarunkowania prawne dotyczące implementacji bezzałogowych systemów 
3. Charakterystyka i klasyfikacja  
4. Wybrane zagadnienia dotyczące eksploatacji 
5. Własności i właściwości 
6. Wybrane przykłady operacyjnego zastosowania bezzałogowych systemów: morskich, 

powietrznych, lądowych. 
7. Perspektywiczny rozwój bezzałogowych systemów 
8. Przygotowanie wstępne i bezpośrednie bezzałogowego systemu do operacyjnego działania 
9. Elementy analizy ryzyka niezbędne podczas operacyjnego działania 

 
Wykład:  

• stacjonarne: 30 h 
Liczba punktów ECTS: 2 

Description: 
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Efekty uczenia: 

Wiedza 
Student zna i rozumie: 
K1A_W04 – zaawansowane zagadnienia z zakresu mechaniki i wytrzymałości konstrukcji, grup 
materiałów inżynierskich i technologii ich wytwarzania i przetwarzania, konstrukcji maszyn, niezbędne 
do formułowania i rozwiązywania problemów technicznych w oparciu o prawa mechaniki oraz 
wykonywania analiz wytrzymałościowych elementów konstrukcyjnych znajdujących zastosowanie w 
rozwiązywaniu typowych zadań inżynieryjnych w lotnictwie i kosmonautyce 
K1A_W06 – podstawowe procesy zachodzące w cyklu życia urządzeń, obiektów i systemów 
lotniczych, metody planowania i nadzorowania ich obsług dla zapewnienia pożądanego poziomu ich 
niezawodności oraz mechanizmy degradacji materiałów 
Umiejętności 
Student potrafi: 
K1A_U03 – identyfikować, formułować i rozwiązywać typowe zadania inżynierskie przy pomocy 
norm, praw i metod z zakresu fizyki, elektrotechniki, elektroniki i wiedzy o materiałach 
K1A_U05 – uwzględniać aspekty systemowe i pozatechniczne, a w tym środowiskowe, ekonomiczne, 
prawne, jakościowe, bezpieczeństwa itp., przy formułowaniu i rozwiązywaniu zadań inżynierskich z 
zakresu projektowania, budowy i eksploatacji struktur, doboru materiałów i technologii, metod 
łączenia, powłok ochronnych, systemów, logistyki, instalacji, napędów, urządzeń, przyrządów i 
systemów znajdujących zastosowanie w lotnictwie i kosmonautyce 
Kompetencje społeczne 
Student jest gotów do: 
K1A_K01 – dokonywania krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych treści oraz umiejętności 
zawodowych, ich systematycznego poszerzania, uznania znaczenia wiedzy w rozwiązywaniu 
problemów poznawczych i praktycznych oraz zasięgania opinii ekspertów w przypadku wystąpienia 
trudności z samodzielnym rozwiązaniem 

Learning outcomes: 

 

Metody i kryteria oceniania: 

Wykład 
Zaliczenie pisemne w formie testu zawierającego pytania otwarte lub testowe – wielokrotnego wyboru 
Kryterium zaliczenia: minimum 50%+1 poprawnych odpowiedzi 

Assessment methods and assessment criteria: 

 

 
 



Przynależność do grup przedmiotów w cyklach: 
Element of course groups in various terms: 

 

Opis grupy przedmiotów 
Course group description 

Cykl pocz. 
First term 

Cykl kon. 
Last term 

przedmioty obieralne 
studia stacjonarne  
stopień studiów – dowolny 
kierunek studiów – dowolny,  
semestr dowolny 
 
elective courses 
full-time 
degree - any 
field of study - any  
semester - any 
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