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SCIEZKA DYPLOMOWANIA: PROJEKTOWANIE URZADZEN BIOMECHATRONICZNYCH
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1 |WF 60 60 30 30
2 |Jezyk obcy 120 120 30 2 30 2 30 2 30 2
3 | Techniki i narzedzia komunikacji 30 15 15 15| 15 3
4 (W ie do pr. czosci 30 30 30 2
5 |Ochrona wiasnosci intelektualnej 15 15 15 1
6 Matematyka dla inzynierow 30 30 30 3
7 |Matematyka 920 30 60 30 | 60 E| 7
8 | Matematyka kierunkowa 60 30 30 30 | 30 4
9 Informatyka i podstawy programowania 30 10 20 10 20 E| 3
10 | Grafika inzynierska 30 30 30 3
11 | Podstawy inzynierii biomedycznej 105 35 70 35 70 =
12 |Fizyka 75 15 60 30 3 | 15| 30 4
13 | Fizyka kierunkowa 30 15 15 15 15 3
14 |Chemia 25 10 15 10 15 3
15 | Podstawy anatomii i fizjologii 20 20 20 2
16 | Dane biomedyczne 60 60 60 E| 5
17 | Te ie i i iew ie i sporcie 60 30 30 30 30 E| 5
18 W ie do pracy j (PBL) 45 45 45 6
19 |UBZO 150 150 30 2 | 30 2 | 30 2 | 30 2 | 30 2
20 | Praktyka studencka 4
21 | Projekt inzynierski 45 45 45 | 15
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M1 |Podstawy inzynieri
1 |Mechanika 60 30 30 30 30 5
Wytrzymato$¢ materiatow 75 15 30 30 15 30 | 30 6
3 Dynamika uktadéw wieloczionowych 45 15 30 15 30 4
M2 |Proj PR
4 | Zapis konstrukcji 30 30 30 2
5 |Proj ie i ja sprzetu 60 15 45 15 45 4
6 | Podstawy konstrukcji maszyn 920 30 60 15 15 2 |15 30 4 15 2
7 W 30 30 30 2
8 | Podstawy materiatoznastwa 30 10 20 10 20 2
9 |Certification of Medical Devices 45 15 30 15 30 2
M3 | Biomechanika stosowana
11 |Budowa i funkcje narzadu ruchu cziowieka 45 30 15 30| 15 3
12 | Biomechanika inzynierska 60 30 30 30 30 4
13 | Analiza ruchu organizméw zywych 60 15 45 15 45 4
14 | Biomechanika sportu 45 15 30 15 30 E| 3
15 | Biomechanics of Sports Injuries 45 15 30 15 30 2
16 | Modelowanie i identyfikacja obcigzen narzadu ruchu czlowieka 45 15 30 15 30 3
M4 | Obliczenia inzynierskie
17 | Obli ia i i ie i metody 45 15 30 15 30 4
18 | Metodologia badan naukowych i analiza danych bi wych 45 15 30 15 30 3
M5 i j je i sport
19 | Nowoczesne metody fizjoterapii w terapii schorzen i dysfunkcji narzadu ruchu 45 15 30 15 30 E| 4
20 i i ie doboru i ie sprzetu zaopatrzenia ortopedycznego 45 15 30 15 30 3
21 | Roboty medyczne 45 15 30 15 30| 2
22 | Systemy ia i leczenia narzadu ruchu czlowieka 45 15 30 15 30 2
23 | Inzynierskie wsparcie terapii manualnej, logopedycznej oraz oligofrenopedagogicznej 45 15 30 15 30 3
M6 |Systemy urzadzen bi i
24 |Pr: i i ] 30 30 30 2
25 |Podstawy Programowania Urzadzer Biomechatronicznych 60 15 45 15 45 E| 5
M7 |Systemy komputerowe do projektowania i analiz inzynierskich
26 | Systemy inzynierskiego wspomagania CAD/CAM 920 920 45 4 45 E| 3
27 |Systemy CAS 45 45 45 3
28 |Inzynieria odwrotna i systemy CAE 60 60 60 3
M8 |Te ie wirtualnej yWi i W bi
29 |Podstawy modelowania przestrzennego w Wirtualnej Rzeczywistosci 920 15 75 15 30 3 45 3
30 ie w i Wirtualnej yWi i 60 60 30 2 30 2
1515 | 385 15 890 | 225 70 80 | 45 15 |105| 15 | 90 | 105 23 | 75 255| 45 28 | 75 300 24 | 60 165| 30 | 15
tacznie 2625 | 770 | 410 | 1130 | 315 | 70 | 105|135 28 | 120 150| 90 | 45 32 (160 110| 80 | 45 30 | 150| 45 | 105| 105 30 | 105 255| 45 30 | 105 300 30 | 60 165| 75 | 30
Suma/Godziny tygodniowo 310 21 405 27 395 26 405 27 405 27 405 27 300 20

Plan studiéw obowiazuje od roku akademickiego: 2025/2026




