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Zalozenia

Aby uzyskac¢ wartosci indukcji magnetycznej, agregowany jest sygnat z uzwojenia
wtornego po kazdym skokowym wymuszeniu prgdu. Na tej podstawie mierzony jest
strumien magnetyczny, poprzez scatkowanie napiecia wtornego w czasie skoku
jednostkowego, co po uwzglednieniu przekroju rdzenia daje wartos¢ indukgji

W pracy przedstawiono realizacje stanowiska do
pomiaru pierwotnej krzywej magnesowania
metodg komutacyjng przy wykorzystaniu nowych
rozwigzan technicznych. magnetycznej.

Urzadzenie  zbudowane  jest z  trzech System sterowany jest za pomocg platformy NUCLEO, bazujacej na
najwazniejszych modutow: sterowanego zasilacza mikrokontrolerze STM32.
komutacyjnego, fluksometru oraz  uktadu
sterujgcego. Pierwszy z modutow umozliwia
wymuszenie skoku jednostkowego o zadanych
parametrach, co w rezultacie przektada sie na
wymuszenie strumienia w badanym rdzeniu.
Dodatkowo umozliwia zmiane  polaryzacji

Odbiar danych

przeptywu pradu przez cewke magnesujaca. onfguraciinych
Sterowanie pragdem odbywa sie poprzez
zatgczanie kombinacji rownolegtych rezystorow. adances st
Jako klucze wykorzystano potmostki MOSFET, co

Ustawienie pofmostkow

daje dodatkowg mozliwos¢ - zmiany polaryzaciji. Wartosci sterujace
Przy zasilaniu napieciem 10 V moiliwe jest bolmostam
uzyskanie maksymalnego pradu 20 A, ktoéry
mierzony jest na przetworniku LEM. Zastosowanie

takiego rozwigzania daje mozliwos¢ separacji heienal |

jest mniejsza od
wartosci roznicy zadanej

galwanicznej pomiedzy czescia wielkopradowsg, N e
a uktadem sterujgcym. Napiecie

Oczekiwanie na kolejne
wywolanie pomiarow

rakomunikowane przez
program MATLAB

Przestanie danych
pomiarowych do
komputera

Komponenty systemu pomiarowego

Przykladowe pomiary

Zestaw kluczy sterujacych do
skokowego wymuszenia pradu wraz z
jego pomiarem
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