KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Technologia, ekonomika i organizacja (BudB>NISTEEKOR19)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim:  Technology, Economics and Organisation

Dane dotyczgce przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Wyadziat Budownictwa
Przedmiot dla jednostki: Politechnika Slgska

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

EGZ

Jezyk wyktadowy:

polski

Strona WWW:

https://platforma2.polsl.pl/rb/course/view.php?id=556

Skrécony opis:

Celem ksztatcenia jest zapoznanie z zagadnieniami ekonomiki oraz organizaciji rob6t budowlanych.

Opis:

WYKLAD: 20 godzin

Ekonomika: Funkcje kosztorysu w przebiegu budowlanego procesu inwestycyjnego. Zasady przedmiarowania. Metody kosztorysowania
robét ogéinobudowlanych oraz rodzaje kosztoryséw budowlanych. Normy ilosciowe w budownictwie. System zleceniowy i systemy ptac w
budownictwie. Zagadnienia BIM w projektowaniu. Organizacja: Wprowadzenie do teorii organizacji i zarzadzania. Zasady i wytyczne
naukowej organizacji pracy. Reguta cyklu dziatania zorganizowanego. Mierniki pracy. Planowanie i metody planowania dziatalnosci
budowlanej. Wariantowe wykonanie zadania inwestycyjnego. Wykazy ilosci i pracochtonnosci robét. Metody graficzne planowania.
Harmonogramy. Harmonogramy zatrudnienia, materiatow, pracy sprzetu i finansowe. Metody matematyczne planowania. Sieci powigzan.
Zagadnienia BIM w projektowaniu.

CWICZENIA: 2 godziny
Ekonomika: -
Organizacja: Zagospodarowanie placu budowy.

LABORATORIUM: 4 godziny
Ekonomika: Wykonanie fragmentu kosztorysu z przypisaniem do naktadéw odpowiednich jednostek.
Organizacja: -

PROJEKT: 14 godzin

Ekonomika: Dla wybranej inwestycji budowlanej wykonanie kosztorysu metodg szczeg6towa oraz w programie komputerowym.
Organizacja: Wykaz pracochtonnosci. Okreslenie diugosci dziennego frontu robét i przyjecie sktadéw roboczych. Ogélny harmonogram dla
zespotu obiektow i zatozenie czasow trwania robot do sieci zaleznosci. Sie¢ zaleznosci dla jednego obiektu, model technologiczny.
Obliczenie cyklu realizacji. Harmonogram zatrudnienia.
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Efekty uczenia sie:

WIEDZA

(1) Zna i rozumie podstawowe ekonomiczne uwarunkowania planowania rob6t budowlanych oraz zasady organizaciji i kierowania budowa
- [efekt kierunkowy K1A_WO09].

(2) Zna i rozumie konsekwencje oddzialywania inwestycji budowlanych na Srodowisko w kontekscie ekonomicznego planowania robét i
sprawnej organizacji robot - [efekt kierunkowy K1A_W10].

UMIEJETNOSCI

(3) Potrafi zaplanowac i sporzadzi¢ prosty kosztorys i harmonogram wybranych rob6t budowlanych - [efekt kierunkowy K1A_U08].
(4) Potrafi zaplanowac i organizowac prace indywidualng oraz w zespole na budowie, a takze oceni¢ zagrozenia przy ich realizacji
wdrazajac odpowiednie zasady BHP - [efekt kierunkowy K1A_U11].

KOMPETENCJE SPOLECZNE

(5) Jest gotow do myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy i z perspektywy uczestnika procesu inwestycyjnego jest gotéw na
wspétprace z innymi uczestnikami - [efekt kierunkowy K1A KO1].

Metody i kryteria oceniania:

WYMAGANIA WSTEPNE: zaliczenie przedmiotu Technologia ekonomika i organizacja na sem. 4.

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU:
1) obecnos¢ studenta na zajeciach CWICZENIOWYCH, LABORATORYJNYCH i PROJEKTOWYCH jest obowigzkowa,
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2) prawidtowe wykonanie zadan projektowych, aktywnos$¢ na zajeciach, ocena efektow pracy - uzyskanie pozytywnej oceny koncowej z
LABORATORIUM, CWICZEN oraz zaje¢ PROJEKTOWYCH,
3) pozytywna ocena z egzaminu obejmujgcego WYKELADY — uzyskanie z egzaminu powyzej 50% maksymalnej liczby punktéw z pytan.
Liczy sie ocena z ostatniego terminu podejscia do egzaminu.

Ocena z cze$ci EKONOMIKA:

50% (egzamin) + 50% (laboratorium i zajecia projektowe)
Ocena z czesci ORGANIZACJA:

50% (egzamin) + 50% (Cwiczenia i zajecia projektowe)

OCENA KONCOWA:
50% (ocena z czesci EKONOMIKA) + 50% ocena z czesci ORGANIZACJIA)

Punkty w USOS sa réwnoznaczne z ocena.
Wyktadowca zastrzega sobie prawo do okazyjnej weryfikacji wiedzy os6b obecnych na sali.

W celu przepisania ocen czgstkowych student powinien zgtosi¢ sie do prowadzacego wyktady w czasie dwoch pierwszych spotkan
wyktadowych.

Sylabus obowigzuje od semestru zimowego roku akademickiego 2025/2026, a jego zawartos¢ nie podlega zmianom w trakcie trwania
semestru.

Przynaleznos$é do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotoéw Cykl pocz. Cykl kon.
2019 Niestacjonarne | stopnia sem 5 KBI (BudB-NZ1-2019sem5KBI) 2021/2022-2
2019 Niestacjonarne | stopnia sem 5 BD (BudB-NZ1-2019sem5BD) 2022/2023-2
2019 Niestacjonarne | stopnia sem 5 IPB (BudB-NZ1-2019sem5IPB) 2023/2024-2

Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>
Typ punktéw Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu Punktéw (ECTS) 3 2021/2022-2
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