Zatacznik Nr 5 do Zarz. Nr 33/11/12

(pieczeé wydziatu) KARTA PRZEDMIOTU

1. Nazwa przedmiotu: DYNAMIKA UKLADOW TECHNICZNYCH | 2. Kod przedmiotu:
— MBS (MULTIBODYSYSTEMS)

. Karta przedmiotu wazna od roku akademickiego: 2018/2019

. Forma ksztalcenia: studia trzeciego stopnia

. Forma studiéw: studia stacjonarne

. Kierunek studiow: Interdyscyplinarne studia doktoranckie Symulacje w Inzynierii

. Profil studiow: akademicki

. Dyscyplina: budowa i eksploatacja maszyn
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. Semestr: przedmiot obieralny

10. Jednostka prowadzaca przedmiot: Instytut Automatyzacji Proceséw Technologicznych i
Zintegrowanych Systeméw Wytwarzania

11. Prowadzacy przedmiot: prof. dr hab. inz. Jerzy Swider, dr inz. Krzysztof Herbus

12. Przynaleznos¢ do grupy przedmiotéw: modut fakultatywny

13. Status przedmiotu:

14. Jezyk prowadzenia zaje¢: polski

15. Przedmioty wprowadzajgce oraz wymagania wstepne:

Podstawowa wiedza z zakresu kinematyki i dynamiki ciata sztywnego, podstawy modelowania
w systemach klasy CAD/CAE, podstawowa umiejetnos¢ obstugi komputera.

16. Cel przedmiotu:

Poznanie zagadnien oraz metod modelowania uktaddéw technicznych w systemach klasy
CAD/CAE. Nabycie umiejetnosci modelowania i przygotowania modelu uktadu wielocztonowego
do jego analizy dynamicznej. Zapis i interpretacja uzyskanych wynikow analizy dynamicznej w
odniesieniu do wybranych uktadoéw technicznych.

17. Efekty ksztalcenia:!

Nr Opis efektu ksztatcenia Metoda Forma Odniesienie do
sprawdzenia prowadzenia efektow
efektu ksztatcenia zajec dla kierunku studiéw
W1 | Ma wiedze w zakresie Sprawozdanie Wyktad SYMIN_W08

metod i narzedzi do
symulacji komputerowych w
obszarze zwigzanym z
symulacjami dynamiki
uktadéw wielocztonowych

U1 |Ma umiejetnosé Sprawozdanie Zajecia SYMIN_UO01
samodzielnego laboratoryjne
poszukiwania informacji
naukowej

! nalezy wskazaé ok. 4 — 5 efektéw ksztatcenia




U2 |Potrafi rozwijac i Sprawozdanie Zajecia SYMIN_UO07
wykorzystaé techniki laboratoryjne
symulacji komputerowych
do zastosowan w symulacji
uktadéw technicznych

K1 | Potrafi wspotdziataé i Sprawozdanie Zajecia SYMIN_KO03
pracowac w zespole, laboratoryjne
przyjmujac w niej rézne role

18. Formy zaje¢ dydaktycznych i ich wymiar (liczba godzin)
w.2 Cw.- L.8 P.- Sem.-

19 Tresci ksztalcenia:

Zasady prawidtowego przygotowania modelu uktadu wielocztonowego do analizy dynamicznej
w programach klasy CAD/CAE. Modelowanie postaci geometrycznej czionéw uktadu
technicznego. Modelowanie witasnosci fizycznych pojedynczych czionéw. Rodzaje wiezéw i
zasady ich stosowania do analizy dynamicznej uktadéw wielocztonowych. Odwzorowywanie
sposobu dziatania uktadu technicznego. Modelowanie tarcia pomiedzy wspotpracujgcymi
cztonami. Charakterystyka parametréow kontaktu oddziatywujgcych na siebie cztonéw uktadu.
Modelowanie wymuszen dziatajgcych na przyjety uktad wielocztonowy w postaci: sit, momentéw
sit, predkosci i przemieszczen. Analiza drzewa struktury modelu uktadu wieloczitonowego w
przyjetym s$rodowisku symulacyjnym. Opis parametrow $rodowiska symulacyjnego. Analiza
uktadéw technicznych charakteryzujgcych sie otwartg i zamknietg strukturg tancucha
kinematycznego. Analiza wynikow przeprowadzonej symulacji komputerowej. Analiza
przemieszczen, predkosci i przyspieszen cztonow uktadu technicznego. Analiza zakresu ruchu
ukfadu. Analiza sit wystepujacych pomiedzy czionami uktadu. Analiza kolizyjnosci. Zapis
wartosci szukanych wielkosci fizycznych w odniesieniu do dynamicznej analizy modeli uktadéw
technicznych.

20. Egzamin: brak

21. Literatura podstawowa:
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22. Literatura uzupelniajaca:

1. Gattringer H., Gerstmayr J.: Multibody system dynamics, robotics and control. Springer,
cop. Wien 2013.

2. Géradin M. Cardona A.: Flexible multibody dynamics : a finite element approach. John
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3. PLM Siemens NX online documentation
https://support.industrysoftware.automation.siemens.com/general/documentation.shtml




23. Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia efektow ksztatcenia

Lp. | Forma zajec Liczba godzin
kontaktowych / pracy studenta
1 Wyktad 2/2
2 Cwiczenia /
3 Laboratorium 8/8
4 Projekt /
5 Seminarium /
6 Inne (przygotowanie do zajec) 0/15
Suma godzin 10/25

24. Suma wszystkich godzin: 10

25. Liczba punktow ECTS: 1

26. Liczba punktéw ECTS uzyskanych na zajeciach z bezposrednim udziatem nauczyciela

akademickiego: 1

27. Liczba punktéw ECTS uzyskanych na zajeciach o charakterze praktycznym

(laboratoria, projekty):

26. Uwagi:

Zatwierdzono:

(data i podpis dyrektora Szkoty Doktorskiej)




